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Раздел 1. ЦЕЛЬ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ 
 

Целью освоения дисциплины является достижение планируемых результатов обучения, 

соответствующих установленным в ОПОП индикаторам достижения компетенций: 
 

Код и 

наименование 

компетенции 

Код и наименование   

индикатора достижения 

компетенции 

Результаты обучения 

1. УК-1 

Способен 

осуществлять 

поиск, 

критический 

анализ и синтез 

информации, 

применять 

системный 

подход для 

решения 

поставленных 

задач 

УК-1.3 Выбирает 

оптимальный вариант 

решения задачи, 

аргументируя свой 

выбор 

знания: знание оптимального варианта решения 
задачи  

 
умения: умеет оптимельно решить поставленную 

задачу  

 
навыки: навыки оптимального решения 

поставленной задачи  

 

2. ПК-1 

Способность 

участвовать в 

автоматизации 

и механизации 

технологически

х процессов 

механосборочн

ого 

производства 

ПК-1.1 Участвует во 

внедрении средства 

автоматизации и 

механизации 

технологических 

операций  

знания: знания средств автоматизации 

технологических операции  

 
умения: умеет внедрять средства автоматизации 

и механизации технологических процессов  

 
навыки: навыки внедрения средств 

автоматизации  

 

  

Раздел 2. МЕСТО ДИСЦИПЛИНЫ В СТРУКТУРЕ ОПОП 
 

Дисциплина относится к элективным дисциплинам (модулям) ОПОП.  

Дисциплина является факультативной 

Для продолжения формирования заявленных компетенций необходимы знания 

предшествующих дисциплин: Теория автоматического управления (УК-1), Основы научных 

исследований (УК-1), Промышленные роботы (УК-1), Программные средства в инженерных 

расчетах мехатронных и робототехнических систем (УК-1), Основы проектирования 

автоматизированных и робототехнических систем (ПК-1), Техническая эксплуатация 

робототехнических систем (ПК-1), Электронные устройства мехатронных и 

робототехнических систем (ПК-1), Промышленные роботы (ПК-1) 

Изучаемая дисциплина является основой для продолжения формирования указанных 

компетенций в следующих практиках: Производственная практика. Научно-

исследовательская работа (УК-1), Преддипломная практика (ПК-1); государственной 

итоговой аттестации в форме: Выполнение, подготовка к процедуре защиты и защита 

выпускной квалификационной работы (УК-1), Подготовка к сдаче и сдача государственного 

экзамена (УК-1), Выполнение, подготовка к процедуре защиты и защита выпускной 

квалификационной работы (ПК-1), Подготовка к сдаче и сдача государственного экзамена 

(ПК-1) 
  



 

 

  

Раздел 3. ОПИСАНИЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНЫХ ТЕХНОЛОГИЙ 
  

Для формирования заявленных компетенций используются методологические технологии, 

реализующие деятельностный, личностно-ориентированный, практико-ориентированный 

подходы. 

Основными стратегическими технологиями являются: практические занятия 

На достижение конкретных целей обучения направлены применяемые тактические 

технологии: задания 
  

Раздел 4. СОДЕРЖАНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ 
  

8 семестр 

Виды и темы занятий 
Количество 

часов 

Формируемые 

компетенции 

Разработка УП для станков с ЧПУ в T-FLEX ЧПУ. 108 ПК-1, УК-1 

Практическое занятие. Общая последовательность составления 

программы обработки детали на станке с ЧПУ 

4 
 

Практическое занятие. Ключевые элементы геометрии детали 

при обработке 

8 
 

Практическое занятие. Определение геометрии режущего 

инструмента 

4 
 

Практическое занятие. Определение траектории движения 

инструмента 

4 
 

Практическое занятие. Проектирование УП для токарной 

операции детали «вал» 

4 
 

Практическое занятие. Проектирование УП для токарной 

операции детали «фланец» 

4 
 

Практическое занятие. Проектирование УП для сверлильной 

операции 

4 
 

Практическое занятие. Проектирование УП для фрезерной 

операции 

4 
 

Практическое занятие. Реализация УП на станке с ЧПУ. 4 
 

Задания для самостоятельной работы, в том числе выполнение   

 оформление отчета по практическим занятиям и подготовка к 

его защите. 68 

 

Иная контактная работа:  0 
 

 

 

  

Раздел 5. МЕТОДИЧЕСКИЕ УКАЗАНИЯ ДЛЯ ОБУЧАЮЩИХСЯ ПО ОСВОЕНИЮ 

ДИСЦИПЛИНЫ 

Изучение дисциплины рекомендуется начать с ознакомления с рабочей программой, ее 
структурой и содержанием разделов. Учебный материал структурирован, изучение 

дисциплины осуществляется в тематической последовательности. 

Занятия практического типа дают систематизированные знания по дисциплине, 

концентрируют внимание на наиболее сложных и важных вопросах.  
Содержание самостоятельной работы определяется рабочей программой дисциплины, 

оценочными и методическими материалами, заданиями и указаниями преподавателя. 
Самостоятельная работа может осуществляться в аудиторной и внеаудиторной формах. 

Эффективным средством осуществления самостоятельной работы является электронная 

информационно-образовательная среда университета, которая обеспечивает доступ к 
образовательной программе, рабочей программе дисциплины, к электронным 

библиотечным системам, профессиональным базам данных и информационным справочным 
системам. 

 

 



 

 

Изучение дисциплины включает выполнение практических работ. 
Периодичность проведения, формы текущего контроля успеваемости, система оценивания 

хода освоения дисциплин представлены в рабочей программе. 
Формой промежуточной аттестации по дисциплине является зачёт. 

 

  

Раздел 6. МАТЕРИАЛЬНО-ТЕХНИЧЕСКОЕ И УЧЕБНО-МЕТОДИЧЕСКОЕ 

ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ 
 

6.1. Учебно-методическое обеспечение 
 

   

№№ 

п/п 
Список используемой литературы 

Количество  

экземпляров печатных 

изданий, имеющихся в 

библиотеке, или 

электронный адрес издания 

(ресурса) в сети Интернет 

УЧЕБНЫЕ, УЧЕБНО-МЕТОДИЧЕСКИЕ И НАУЧНЫЕ ИЗДАНИЯ 

1. Панкратов,  Ю. М. САПР режущих инструментов 

[Электронный ресурс] / Панкратов Ю. М. Санкт-

Петербург: Лань, 2022. - 336 с. ISBN 978-5-8114-1365-2.   

 

  

https://e.lanbook.com/book/2

11145 

2. Берман, Николай Васильевич. Автоматизированное 

управление в технических системах [Текст]  : учеб. 

пособие / Н. В. Берман, И. В. Рябов. Йошкар-Ола: 

МарГТУ, 2005. - 128 c. ISBN 5-8158-0363-4.  Экземпляры: 

всего  58.   

 

58   

3. Головицына,  М. В. Автоматизированное проектирование 

промышленных изделий [Электронный ресурс] / 

Головицына М. В. 2-е изд. Москва: ИНТУИТ, 2016. - 378 

с.  

 

  

https://e.lanbook.com/book/1

00573 

ЭЛЕКТРОННЫЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНЫЕ РЕСУРСЫ 

1. T-FLEX CAD   

https://www.tflex.ru/vuzam/

methodology/ 
  

6.2. Материально-техническая база и программное обеспечение 
 

    

№№ 

п/п 

Аудитории для прове-

дения учебных занятий, 

самостоятельной рабо-

ты и проведения госу-

дарственной итоговой 

аттестации 

Перечень основного оборудования Программное 

обеспечение 

1. 323 (II) Доска аудиторная 1000*1500 (1), 

Кондиционер LG S12LH 3.5кВт (1), 

Кондиционер LG S18LH 5.3кВт (1), 

Монитор Samsung SM 19" 955 DF 

(14), Персональный компьютер 4 

Atlant 

A2X4/4G(3)/512M/КМ/монитор 

IIyama 2209/3Y (15), Комплект 

учебной мебели (1) 

Microsoft Windows 

Enterprise, Справочная 

правовая система 

"Консультант Плюс", 

Microsoft Office 

Standard, Агент Dr.Web, 

Комплект ГАРАНТ-

Мастер, Microsoft 

Access, Microsoft Visio 

Professional, Microsoft 

Project Professional, 

Microsoft Visual Studio 

Enterprise, Комплект ПО  
 



 

 

   для решения основных 

пользовательских задач, 

Программный комплекс 

T-FLEX 
  

Раздел 7. ФОРМЫ КОНТРОЛЯ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ/ ФОНД ОЦЕНОЧНЫХ 

СРЕДСТВ 

Критерии оценивания индикаторов достижения компетенций направлены на:   

- усвоение теоретического материала (объем знаний, глубина усвоения), предусмотренного 

рабочей программой;   

- умение излагать материал (четкость, грамотность изложения материала, точность и 

полнота воспроизведения учебного материала);   

- умение применять теоретические знания при решении практических заданий.  

Шкала оценивания представлена ниже. 
 

   

Уровень 

сформированности 

элементов 

компетенции 

Критерии оценивания 
Шкала 

оценивания 

Пороговый  

уровень 

Обучающийся имеет знания основного материала, 

проявляет умение логично его излагать, но может 

допускать неточности в изложении материала, 

недостаточно правильные формулировки, испытывает 

затруднения в выполнении практических заданий 

Зачтено 

  

7.1. Текущий контроль успеваемости  

Текущий контроль успеваемости обеспечивает оценивание хода освоения дисциплины 

(модуля) и производится с применением технологии рейтингового контроля в соответствии 

с технологической картой дисциплины. Порядок составления технологической карты и 

алгоритм проведения процедуры оценивания видов деятельности обучающихся, 

направленных на освоение знаний, умений, навыков и/ или опыта деятельности, по 

накопительной системе в баллах устанавливается положением о системе РИТМ в ФГБОУ 

ВО «ПГТУ»  
 

7.2. Промежуточная аттестация обучающихся   

Промежуточная аттестация обучающихся направлена на оценивание результатов обучения 

по дисциплине (модулю) и проводится с использованием фондов оценочных средств.  

  

Примеры типовых контрольных заданий из базы фонда оценочных средств по 

образовательной программе. 

МИНИСТЕРСТВО НАУКИ И ВЫСШЕГО ОБРАЗОВАНИЯ РОССИЙСКОЙ ФЕДЕРАЦИИ 

ФЕДЕРАЛЬНОЕ Государственное бюджетно образовательное 

учреждение высшего образования 

«Поволжский государственный технологический университет» 

(ФГБОУ ВО «ПГТУ») 

  

Билет для зачета билет №0 



 

 

  

направление 15.03.06 – Мехатроника и робототехникаТехнологические машины и оборудование 

  

  

  

1. Использование базы данных в T-Flex CAD. 

2. Элементы изображения в системе T-Flex CAD. Основные свойства этих элементов 

  

  

Заведующий кафедрой _______________ А.И.Павлов «____»________________202_ г. 

 
 

Перечень вопросов для проведения промежуточной аттестации 

1. Элементы построения в системе T-Flex CAD. Основные свойства этих элементов2. Элементы 

изображения в системе T-Flex CAD. Основные свойства этих элементов3. Вспомогательные элементы 

в системе T-Flex CAD4. Основные виды связей, используемых при нанесении линий построения5. 

Задание параметров модели, использование переменных6. Штриховки, типы, свойства, 

использование7. Работа с редактором переменных8. Основы методики построения 

параметрической модели9. Использование базы данных в T-Flex CAD.10. Функции отбора значений 

из внутренних баз данных11. Задание массива в T-Flex CAD. Основные параметры задания массива. 

Примерыиспользования12. Понятие макроса в T-Flex CAD. Назначение макросов13. Класс Document, 

основные свойства и методы14. Базовый класс 2D- узла Node. Производные классы FreeNode и 

IntersectionNode.Основные свойства и методы15. Базовый класс элементов построения Construction. 

Производные классыCircleConstruction, LineConstruction, PathConstruction. Основные свойства и 

методы.16. Базовый класс элементов изображения Outline. Производные классы 

CircleOutline,ConstructionOutline, TwoPointArcOutline, ThreePointArcOutline. Основные свойства 

иметоды.17. Класс Area. Основные свойства и методы. Примеры использования.18. Базовый класс 

задания размеров Dimension. Производные классы LinearDimensionBase,CircularDimensionBase, 

AngularDimensionBase. Основные свойства и методы.19. Класс задания переменной Variable. 

Конструктор класса, свойсва, использование. 

 
 

  


